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1. Principy GPS

Vyvoj systému GPS (globalni druZicovy navigacni systém) zapocal na pocatku
sedmdesatych let dvacatého stoleti pro potfebu armady USA. Od pocatku devadesatych let je
GPS bezplatné ptistupny pro civilni uzivatele.

GPS se sklada ze tfi segmentl: fidici, uzivatelsky, kosmicky. Kosmicky segment
zahrnuje 27 satelitd, které jsou rovnomérné rozmisténé na piiblizné na 6 kruhovy drahach
ve vysce okolo 20 000 km vzajemné stoCenych o 60 stupnii. Z 27 satelitli jsou tfi zalozni
pro piipad poruchy, ostatni jsou aktivni. Uzivatelsky segment tvoii GPS pftijimace,
které pouze ptijimaji signal z druzic.

Druzice vysilaji signaly na dvou kmitoctech L1 a L2, které nejsou ovliviiovany
meteorologickymi podminkami. Pro civilni pouziti je urCen kmitocet L1, tento signal
se skladd z n€kolika sloZek: efemerid a pseudondhodnych kodi. Efemeridy jsou uloZeny
v Almanachu, ktery vysilaji druzice. Efemeridy obsahuji casovy kod, udaje o poloze,
rychlosti, parametry drahy satelitu atd. Na zaklad¢é casového rozdilu mezi okamzikem piijmu
a vysilani signalu se vypocte vzdalenost od druzice dle rovnice:

rychlost svétla x ¢as = vzdalenost.

Z protnuti tfech poloméri (vzdalenosti) polohovych kruznic piistroj GPS vypocita
aktualni polohu. K vypoctu je potfeba piesné synchronizace ¢asu mezi piistrojem a druZicemi,
ktera se déje automaticky na zakladé udajt z druzic. Pro vypocet nadmotské vysky je potieba
minimalné ctyf satelitd.
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Obr. 1.1.: Ptistroj GPSMAP 60CS a), prvni stranka Satelity b).



2. GPSMAP 60CS

Tento piistroj od americké firmy Garmin se fadi mezi ruéni mapové pfistroje. Firma
Garmin vyviji pfistroje tak, aby byli co nejvice uzivatelsky piijemné, klade diraz
na jednoduchost a snadné ovladani. Pfistroj je napdjen dvémi tuzkovymi bateriemi AA
s napétim 1,5 V, které se vkladaji do zadni ¢asti ptistroje po otoceni krouzku o 4 proti sméru
hodinovych rucicek, poté lehce zatahnéte a vyndate kryt baterii.

2.1. Stranka Satelity

Pied zapnutim pfistroje si najdéte misto s dostatecnym vyhledem na oblohu (budovy,
semknuté udoli mohou stinit), po aktivaci pfistroje zane piistroj piijimat efemeridy z druzic.
Prvni vypocet polohy mize trvat i né¢kolik minut. Pfistroj zapnete tlacitkem POWER ihned
po zapnuti piistroje se objevi stranka Satelity, kde muzete pozorovat pocet sateliti a jejich
rozlozeni na obloze. Ve stfedu kruznic je nadhlavnik a vnéj$i kruznice oznacuje obzor.
Ve spodni Casti této stranky se ukazuje kvalita a sila signalu pomoci sloupcového histogramu
s Cislem satelitu. Po pfijeti dostatecné kvalitniho a silného signalu aspont ze tii druzic
se provede vypocet polohy a udaj se ukdze v horni ¢asti displeje (2-D navigace). Pro vypocet
nadmotské vySky je nutny kvalitni signal asponl ze Ctyf satelith (3-D navigace). Vlevo
od soufadnic vasi polohy se nachdzi vypoctend polohova piesnost. V horni ¢asti displeje
se naléza ikona stavu nabiti baterie a vpravo od ni ikona stavu 2D, nebo 3D navigace.

Henu
Vvpni GPS prijimac
K severu GPS vysko:179m

Vicebarevny
Nova pozice
GPS vyska

(L) Hiavni menu

a) b)
Obr. 2.1.: Vypnuti GPS ptijimace a), GPS vyska b).

Pokud nechcete pftistroj pouzivat k navigaci, nebo jste v mistnosti, doporucuji vam
vypnout GPS pfijimac, z diivodu vybijeni baterii. Provedete to stisknutim klavesy MENU
a vybérem pomoci Sipek, potvrdite pomoci ENTRu. Opaénym postupem aktivujete ptistroj
k navigaci. V menu je téZ polozka GPS vyska, kterd vdm zobrazi vySku nad elipsoidem
WGS 84.

Listovanim mezi strankami dopfedu provadite klavesou PAGE a QUIT zpét. Ke kazdé
strance je seznam nabidek, které zobrazite stiskem klavesy MENU. Muzete ménit vzhled
jednotlivych stranek, mnozstvi zobrazenych funkci, v ptipad¢€ Ze se chcete vratit k ptivodnimu
nastaveni a nevite jak, tak miizete pouzit funkci Nastavit pavodni hodnoty, kterou naleznete
v Menu na kazdé strance v dolni ¢asti nabidky, jsou to pfednastavené hodnoty vyrobcem
pfistroje.



2.2. Stranka Trasovy pocitac
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Obr. 2.2.: Stranka Trasovy pocitac a), ukazka postupu vynulovani trasového pocitace b), c), d).

Na druhé strance se naléza trasovy pocita¢ obr. 2.2 na kterém se vam zobrazuji tdaje
o trase, zde miizete sledovat udaje o vasem pohybu v terénu. Nezapomeiite na zac¢atku cesty
vynulovat trasovy pocitac, jinak zde budou zapocitavany predchozi hodnoty. Po stisknuti
klavesy MENU se objevi nabidka, ve které¢ se orientujete pomoci Sipek, kldvesou ENTR
potvrzujete vyber.

2.3. Stranka Mapa

Na dalsi strance naleznete mapu, kterou si mizete zvétsit pomoci tlacitka IN, zmensit
pomoci OUT. Pohyb po mapé provadite pomoci kladvesy POCKER (klavesa s Sipkami).
V piistroji je vestavéna mapa Evropy. Do piistroje je mozné nahrat podrobn&jsi mapu CR
TOPO 50, kterd odpovida turistické mapé 1 : 50 000, nevyhodou této mapy jsou vrstevnice
po 50 m. Obr. 2.3 je ukazka mapy TOPO 50, vlevo si v§imnéte kruznice pfesnosti a vpravo
ukéazky pouziti Sipky, kterd se ukéaze pii posouvani pomoci kldvesy POCKER, informace
o objektu (po oznaceni objektu) a o navigaci k nému se objevi v horni ¢asti displeje. V této
mapé se nalézaji turistické znacky, které vdm usnadni orientaci v terénu.
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Obr. 2.3.: Ukazka mapy TOPO 50.



jIer=2 | Pii pohybu terénem se Vam prosla trasa vykresluje na mapé

L”EDES%SHEEDI o obr. 2.4 a data vztazené kni se zaznamendvaji do Trasového
E 017.26620° 5= pocitaCe, profil trasy si muzete zobrazit na strance VySkomér.

Pti ztraté signdlu druzic se na mapé v misté posledni lokalizace
vykresli otaznik.

s

2.4. Dohrani mapy TOPO 50 do pfistroje

Dohrani map z turistické topografické mapy TOPO 50
se provadi pomoci programu MapSource, v tomto programu mapy

vybirate pomoci nastroje Map Tool I % , vybrané ramy mapovych
listh se Vam zvyrazni zluté¢ a vypisi se vpravo od mapy. Kazdy
mapovy list se skldda ze dvou ¢asti: polohopis a vyskopis.

220,
fowerzoom

Obr. 2.4.: Prosla trasa.

Pokud chcete dohrat do pfistroje pouze polohopis pak staci smazat vyskopis z vybéru.
Zoom mapy provadite pomoci Zoom In ﬂ a Zoom Out gl Vybér map se do piistroje

nahraje pomoci nastroje Send To Device H| Pted dohranim map do pfistroje ho musite
propojit pomoci kabelu pfes USB, nebo sériovy port a v pfistroji nastavit komunika¢ni
protokol Garmin vis kapitola 2.7.

Mapy, které jsou jiz do pfistroje uloZeny, se pii nahrdvani novych map vymazou,
aleto neplati u mapy Evropy, kterd je v pfistroji uloZzena natrvalo. Velikost vnitini
prepisovatelné paméti je 56 MB. Pokud dohrajete do pfistroje vice mapovych listd, pak
se zpomali vykreslovani map na displeji, proto méjte ulozeny v paméti piistroje jen ty mapy,
které nezbytné potiebujete.

Mapa TOPO 50 je zaregistrovana ke konkrétnimu pfistroji, proto ji nelze pouzit
k dohrani do jiného piistroje. Registrace TOPO 50 probéhla na zdkladé vyrobniho c¢isla
pfistroje.
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Obr. 2.5.: Program MapSource s TOPO 50.



2.5. Stranka Kompas
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Obr. 2.7.: Ukazka nastaveni navigace.

Mymaz | Hapa || Navig |

Na ctvrté strance naleznete kompas, dlouhym stiskem klavesy PAGE vypnete nebo
zapnete elektromagneticky kompas. Pokud nepouzivate elektromagneticky kompas, je 1épe
ho vypnout z diivodu vybijeni baterie. Pokud je kompas vypnut, pouzivaji se pro navigaci
data z druzic (GPS kompas).

Stranku kompas mizete pouzit k navigaci vis obr. 2.7, ptiklad pouziti navigace zadej
smér a jdi, navigace je zaloZena zadani azimutu k vasemu cili pomoci zaméteni pfistroje,
ktery date do jedné roviny s VaSim okem a Sipkou na pfistroji, poté uzamknete smér. Poté
zvolite Nastavit kurz, ¢ervena Sipka Vam ukazuje smér k vaSemu zvolenému cili. Na obr. 2.7
vpravo ukdzka stranky projektovani budu, ktery se vytvoii ve sméru nastaveni Vaseho
azimutu. Nabidku pro ukonceni navigace najdete v Menu.

Ve sméru navigace se nachazeji nejriznéj$i prekazky, proto je lepsi pouzivat
pii pohybu terénem podrobnou topografickou mapu a nespoléhat se jen na piistroj GPS.
Nezapomeiite na to, Ze mapy Vv soufadnicovém systému S-JTSK jsou pootoceny oproti
zemepisnému polu o 6° smérem k vychodu, proto pii vyndseni azimutu do mapy v S-JTSK
musite provést korekci o tuto hodnotu.
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Obr. 2.8.: Postup kalibrace elektromagnetického kompasu.

Nabidku kalibrace elektromagnetického kompasu najdete v Menu obr. 2.8,
neprovadéjte ji v uzavienych mistnostech a v blizkosti zdroji elektromagnetického zatreni
napft. pod elektrickym vedenim. Pti kalibraci postupujte dle ndvodu na displeji pfistroje.

2.6. Stranka VysSkomér
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Obr. 2.9.: a) volba stranky Vyskomér, b) profil trasy v zavislosti na vzdalenosti, ¢) na Case

d) vykresleni tlaku.

Na paté strance je VySkomér, poskytne Vam informace o aktudlni nadmoiské vysce,
celkovém vystupu, sestupu, profilu proslé trasy v zavislosti na ¢ase, vzdalenosti, nebo profil
zmény tlaku v Case.

Na obr. 2.9 a) nabidka voleb na strance Vyskomér, pomoci prvni volby obr. 2.9 b)
muizete si nechat vykreslit profil vas$i trasy v zavislosti na délce trasy - Zobrazit
na vzdalenosti, nebo na Case obr. 2.9 b) — Zobrazit v Case. Pokud je v nabidce jedna volba
aktivni, znamena to, zZe druhd volba je momentalné zobrazena na displeji. Pii smazéani dat
z proslé trasy se Vam vymaze i vySkovy profil vztahujici se k trase.

Zménu meéfitka na ose x a y se provadi pomoci volby Méritkovy rozsah v Menu,
nastavite ho pomoci Sipek a potvrdite klavesou Entr.

V poloZzce Vymazani vymazete vami vybrané data vztahujici se k trase a v polozce
Zména datovych poli si miizete vybrat, které iidaje chcete zobrazit na displeji ptistroje.



Kalibrovat vyskomer: Kalibrovat vyskomer: Kolibrace uspesne
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Obr. 2.10.: Postup kalibrace barometrického vySkoméru

Piistroj GPS map 60CS je vybaven barometrickym vySkomérem, ktery vyuziva
principu zmény tlaku s nadmotskou vyskou. Pfistroj je nutné kalibrovat, abyste dosahli vyssi
pfesnosti, po kalibraci se pohybuje okolo 2,5 m. Kalibraci provéadite na misté se znamou
nadmoftskou vyskou, kterou zjistite napt. z topografické mapy. V Menu stranky Vyskomér
naleznete polozku Kalibrace vySkoméru a poté postupujete dle pokynt na displeji obr. 2.10.
Pokud chcete sledovat vyvoj tlaku tak zvolte v Menu Vykreslit tlak obr. 2.9 d).

2.7. Stranka Hlavi menu
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Obr. 2.11.: Stranky a) Hlavni menu b) Nastaveni c¢) Systém.

Na posledni strance naleznete Hlavni menu obr. 2.11 a), ve kterém je dtlezitd polozka
Nastaveni obr. 2.11 b), pfi prvnim spusténi pfistroje je dulezité ptrekontrolovat nastaveni
pristroje. Pod polozkou Systém obr. 2.11 c) se nalézaji GPS rezimy, nastaveni Normalni
se pouziva pii méteni v terénu. GPS vypnuto se pouziva napiiklad pfi manipulaci pfistroje
v mistnosti z dvodu Setfeni baterii, protoze piistroj se snazi pii ztrat¢ signalu zachytit signal
a tim se vybiji baterie. Demo mdd je simulace chodu piistroje. Nastavite zde typ baterii, které
pouzivate dobijeci Ni-MH, nebo alkalické. V polozce Jazyk textu mulzete vybrat jazykové
nastaveni pristroje a v poloZzce Ztrata externiho signalu vypnéte, pokud pfistroj napajite
pomoci baterii.

Pro zpiesnéni GPS signalu muzete pouzit WAAS (Wide Area Augmentation Systém)
korekci. Po zapnuti téchto korekci mizete zptesnit zamétovani polohy az na 2 m. Pomoci sité



pozemnich stanic o znamych soufadnicich se koriguje GPS signdl a vysila se pftes
geostacionarni druZice k uZivateli. Pro oblast USA ze nazyva druzice WAAS, pro Evropu
EGNOS (European Geostationary Navigation Overlay Systém). Geostacionarni druzice
se nalézaji na jihu od Evropy, proto je nutné mit odkryty jizni obzor. Zapnéte WASS/EGNOS
korekce a vyzkousejte, zda je mozné ve vasem mapovém uUzemi zachytit tento signal
vis kap. 3.

Obr. 2.12.: Oblasti korekci GPS pomoci geostacionarnich druzic.

Zkontrolujte zda je nastavené spravné zobrazeni ¢asu (polozka Cas) Obr. 2.13 b).
V nabidce jednotek si zvolite format soufadnic Obr. 2.13 c), nejlépe je zvolit si jeden typ
zeméepisnych souradnic napf. hddd.ddddd®, nebo pravouhlé souiadnice WGS 84 tzv. UTM
UPS. Systém GPS pouziva elipsoid WGS 84, jednotky zvolte metry a typ jednotek metrické,
teplotu stupné celsia, tlak Hpa. V poloZzce propojeni volite komunikacni protokol
mezi piistrojem GPS a PC zapnéte protokol Garmin (Format dat).

V nabidce Nastaveni muzete ménit celou fadu parametrii pfistroje napi. vzhled
displeje, nastaveni tontl, poradi stran atd.

GPS Format casu Format souradnic

'Normalni = |24 hod. = |hddd.ddddd’ =

WAAS/EGNDS Casova zana Elipsnid

‘ypnuto =l Paris =l WGS 84 =l

Tup baterii Casoyy posun UTC Vzdalenost/ruchlost

'NiMH =l +01bes D0nin Metricke =

Jazuvk texctu ZMena na zim.flet. cas Vuskafvert, rechlost

Cesky =l | Automat. =l Metry =l

Zirata externiho napajeni Hloublka

'Vypnout & Metry =l
Teplota
Celsius =
Tlak

22:13:18 11-LI15-05 QI =
a) b) c)

Obr. 2.13.: Stranky a) Systém b) Cas c) Jednotky.



3. Zaméreni objektu

Ptestoze provadite zamétovani geomorfologickych objekti pomoci GPS, méli byste je
soucasn¢ zakreslovat do topografické mapy. Nejvice se pouziva Zakladni mapa 1 : 10 000
popiipad¢ Statni mapa odvozend s vyskopisem 1 : 5 000. Terénni mapu je dobré podlozit
tvrdymi deskami, 1épe se pak zakresluji jednotlivé objekty. Poznamky k objektim se pisi
do terénniho zapisniku. Pii zaméfovani objekti popisujte objekty stejnymi Cisly v zapisniku,
v map¢ a v pristroji. ZkuSeny geomorfolog je schopen zakreslit objekt do mapy s presnosti
do 10 m, syst¢tm GPS je schopny zaznamenat polohu objektu s maximalni piesnosti do 4 m
pfi idedlnim rozlozeni druzic po obloze. Po zapnuti WAAS/EGNOS korekci muzete
dosahnout ptesnost zaméfeni objektu maximalné 2 m. Pii spuSténi piistroje s WAAS
korekcemi mulize trvat az 5 minut nez pfistroje zachyti a zpracuje tyto korekce, na displeji
se objevi dalsi satelity €. 33 a ¢. 44. NejCastéji se objevi jen satelit s oznaCenim ¢. 33.
U satelitd jejichz signdl je opraven, se objevi pismeno D (diference) obr. 3.1 a).

Pozice 1
tZI'H E01 ?.265250

52038

Poznamka

12-L15-05 19:39:11
6]
ﬂ m Pozice
L L] N 4959423°
E017.26676°
i [ 25 " Wyska Hioublss Wyska Hioublka
147 __ i 147 __ i
' > — £ aktualni pozice £ aktualni pozice
e
01 020506 10 1421 zsgggf LEL“MLM—JL—QK-—J LEL“MLM—JL—QK-—J
a) b) 9)

Obr. 3.1.: Stranky a) Satelity b) Ulozit bod c) zadani ¢isla bodu.

Pted vstupem do oblasti, kde ocCekavate zhorSeni signalu, je lIépe zapnout pfistroj
na misté, kde bude mozné rychle stdhnout efemeridy a zachytit kvalitni signal. Naptiklad
stromy v lese mohou Spatné propoustét signal, v pfipad¢ listnatych stromt je 1€pe provadét
mapovani v obdobi vegetacniho klidu, kdy jsou stromy bez listi. Signal muzete stinit
1 vlastnim télem, proto piistroj drzte dal od téla.

K zaméteni objektd pouzijete tlacitko Mark, objevi se vam stranka Ulozit bod
obr. 3.1 b), pomoci Sipek volite znacku bodu, ktera se k bodu pfifadi pti zobrazeni na mapé
(v pfistroji), volbu potvrdite Entrem. Zadate cislo, nazev bodu obr. 3.1 c¢). Pro ptesnéjsi
zaméieni objektu se pouzivd primérovani pozice obr. 3.2 a), coz je aritmeticky promér
nékolika méfeni pozice. Proved’te aspon deset méfeni a poté, co budete spokojeni s presnosti
bod uloZte. Pouzitim tlacCitka Mapa na strdnce Ulozit bod si tento bod miiZzete zobrazit
na mapé. K bodu se ulozi soufadnice, nazev, datum a ¢as méteni, ale neulozi se presnost
zaméieni bodu, tu si bohuZzel musite poznamenat do terénniho zapisniku. Obzvlasté je dulezité
presn¢ zakreslovat do mapy ty body, které nejsou zaméteny s presnosti do 2 m. V praxi
se stava, Ze se nemuzete dostat na vrchol objektu, napt. skalni véz, hradbu, pii tpati objektu
mate Spatny signal a nebo ho nezachytite viibec. Mlizete hledat misto, kde bude nejkvalitng;si
signal, naptiklad obejdete v€z, nebo pouzijete funkci Projektovani bodu.

10



Projektovani bodu obr. 3.2 ¢) Vam umozni zaznamenat si body, které jsou pod
zvolenym azimutem a v ur€ité vzdalenosti od mista, kde se pfistroj nachdzi. Zobrazite si
stranku ulozit bod a zobrazite si Menu. Na strance Projektovani bodu zadate vzdalenost
objektu a natocite pfistroj tak, aby jeho osa sméfovala na osu objektu, ulozite bod. Ptistroj
Vam dopocitd polohu nového bodu. Pii vychyleni azimutu o 1° na 100 m se do polohy
objektu vnese nepiesnost piiblizné o 1,75 m. K pouziti funkce projektovani bodu si vyberte
misto s dostatenou polohovou ptesnosti, napt. skalni vyhlidky. K zjisténi vzdalenosti Ize
pouzit laserovy dalkomér nebo pasmo, ptipadné ji odhadnout.

&

N 4959112°

Menu

Projektovani bodu
Hledej blizko pozice
Zmena pocatku
Nostav joko varovny
Pridej do trosy
Ukaz Slunce. Mesic
Ukaz lov o ryby

(L2310 Hizwni menu

ED17.26526°

b)

Projektovani bodu
(052

Poznamka

Pozice

N 4959423
ED17.26676°
Wusks Hioubka

. 145, |
0d049

. 0o0: 0O km

\Vymoz | Mapa | Navig |
¢)

Obr. 3.2.: Stranky a) Primérovani pozice b) Menu stranky Ulozit bod ¢) Projektovani bodu.

Body se ukladaji do paméti pfistroje, databazi bodl najdete stisknutim klavesy Find,
objevi se vam stranka Hledej obr. 3.3 a), zde si mizete vyhledat objekty Vaseho z4jmu, napf.
Me¢sta, Sluzby anebo namétené body obr. 3.3 a). Vyhledate si pfislusny bod 3.3 b) a ukéaze
se Vam stranka bodu 3.3 c¢), jednotlivé udaje muzete editovat, pomoci Sipek zvolite pole,
které chcete editovat a potvrdite Entrem, nastavite zménu a ulozite bod a opét potvrdite. Bod
muzete t€Z smazat, nebo si ho zobrazit na mapé¢, nebo se na néj navigovat.

Paklad

<

Body|

Exitu Pasl. nalez.

1 {l

Obchody Jidla

o 2

Wee POI

i

Fuel Swe.

Lk )

Zabawa Atrakce
a)

Obr. 3.3.: Stranky a) Hledej b) Body ¢) Bod.

Ubwtowsani
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92023
Foznamka

07-LIS-05 14:41:04

Pozice

N 49.59109°
ED17.26523°
Llyskes Hioubka
- 214, |
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S Jbbn
\Vymoz | Mopa | Novig |
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4. Zpracovani dat v PC

4.1. Program G7towin

K pfevodu dat z pfistroje Ize pouzit volné stazitelny program G7towin.exe obr. 4.1,
ktery naleznete na CD v adresafi programy, starsi verzi programu lokalizovanou do cestiny
si muzete stahnout z internetu, ale ten nepodporuje propojeni pomoci USB. Tento program
neumozinuje zobrazovat data do mapy, ale pro editaci a pfenos dat do a z GPS pfistroje
je velice dobry. Pfed zapojenim pfistroje pomoci kabelu USB zkontrolujte, zda je v pfistroji
GPS na strance Propojeni nastaven format dat Garmin.

#: GTToWin A.00.200e -- GPS Garmin_USE —- ¥W:0 T:0 {TP:0} P:0 R:0 [E -0l =|
File GPS ‘Waypoints Routes Tracks Events Send ko Help

Ready -- GF5 is Garmin_USE Datum: WES-54 4

Obr. 4.1.: Program G7towin.

|File GPS ‘WWaypoints Routes Nezapomente si vypnout GPS piijimac, je zbyte¢né aby
Open ChO v mistnosti pfistroj hledal druZice. Po propojeni s PC a zapnuti
Saye fis Chl+s  programu musite nastavit program tak, abyste si mohli spravné
Saye IGC Track File zobrazit data a dal s nimi pracovat.
Save Configuration  Chrl+F V nabidce File — Datum nastavite soufadnicovy systém
Clear ¥ WGS 84, av Configuration na kart€¢ General obr. 4.3 zaskrtnéte
o e polozku USB (komunika¢ni port) a Degree display mode
Bl (zobrazeni soufadnic) zaskrtnéte UTM (rovinné soutradnice), dale
_ zde nastavte jednotky Meters (metry), velocity (rychlost)
SErfal Debugjhlame zaSkrtnéte km/hr . Po zadani jednotek dejte Pouzit a pak OK.
Setial Debug Format r

Nastaveni programu mizete ulozit File — Save Configuration,

Exit Alt+F4 o, o )
abyste ho pfi pfiStim spusténi nemuseli znova nastavovat.

Obr. 4.2.: Nabidka File
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G¥ToWin Options Setup

General I Folder F'athsl Street Allas Dptiansl WA aypoint Eategariesl

—Select GPS ———— — Program Optiohs Reading Dups| | Lowrance YW aypoint Dptions
[~ Remove Exact Wpt Dupes = Merge I Upload LEI Inactives
[ lgnore Case in WPT Names? " Replace Start Stop
—Degree display mode—— [ [ Save Configuration at Exit . ? E:afgee Dowrload |1 IEr‘u:I
DD MM 55 55 [~ Save Startup Screen Iaca.tlon Waypaints  Routes
' DD Mb4.mm IV Prompt befare program exit — Temperature Upload
DD, ddddd [ Enable Seral Debug File i F & °C Shart I-I I-|
 UTM v Send &borts to Garmin Lnits?
—COM Pott————————— V¥ Carnvert Garmin wipt r?ames? wipt Tirme From Track Min Dist in Meters IT
[ lgnore Garmin route sizes on send
v LUSE Speed |dentizal pozition vanance [meterz) ID.DDD
IEDM1 jISEDD j — Show Distances in: ;
® S e Fel Velocitpy————— \ : :
(il e Send to' MS — —Waypoint Sart Optionz——
Dutput File  Allitudes C Nmi 5 Meters || Knots O fisec || 5 GDE [ s
= - . ort Before output
Yersion — Depth C km O Yards Mtk C misee | | )
1 " Feet Decimal Separatar GP= V¥ Sart After input
o) ' Meters " Comma (* Perind || km/hr
— Dutput Modifiers — Text file modifiers — Default lcon
o (Bl s B Rsen v Output Symbol Display info [~ ZeroTime lcan Farnily
o e e v Output Waypoint Comments [~ Output Local Time IStleet AHlas ﬂ
[~ Output Distances to Testfiles [ Don't Convert Input Time
€ TTOY PCH5 [ald) o . . Default lcons
© TTOV PCXE [new] v Output Command 1" lines ] Display Local Times
[~ Garmin Trk GE3 Frot? [ Prompt for save items I™ Log Display I. Square j
Manitor Funchons Detault Color' b apping
tdanitar IDefauIt Color j
Save Cu:unfiguratiu:unl Defaults | [

0Ok I Storhno | Faueit | Népuvédal

Obr. 4.3.: Nastaveni programu G7towin

Data ziskand v terénu stahnete z GPS — Downland from GPS (stdhnout z GPS) — All
obr. 4.4. Po stahnuti bodti se Vam zobrazi tabulka bodt, tyto body miizete editovat, mazat atd.
V nabidce Waypoints (body) naleznete nabidku moZznosti Upravy dat, nebo si ji zobrazite
poklikdnim mysi na jakykoliv fadek. Jeden tadek v tabulce je jeden vami naméieny bod.
Proslé trasy si muzete zobrazit pomoci Tracks — List, téZ je mlzete upravovat. V popisu

zpracovani dat se zamétim pouze na body, zpracovani proslych tras zalezi na Vas.

% Configuration saved to: E:\Smolova ucebnice' program®,gfto
File | GP5S ‘Wawpoinks Routes Tracks Events Sendto:  Help

Dawnload From GPS All

Upload ko GRS ¥ Waypoints
Commands 3 Tracks

ek GPS ID Routes

Show Display Bitmap Proximity Wavpaints
Rotate bitmap Left Chrl#-L Ewvents (LED Icans)
Strebch Bitmam L e LET Flat Tirail 1

Copy Bitmap to Clipboard  EtrlsC LET Flat Trail 2

LET Plat Trail 3
LET Plat Tirail/4

Almanac

Obr. 4.4.: Stahnuti namé&fenych dat z pfistroje

Po nahrani a namétenych bodi do programu ulozte data do formatu csv (Comma

Sepatrated Value Files) File — Save As.
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4.2. Pfevod dat mezi soufadnicovymi systémy

Pomoci programu wgs2jtsk.exe, ktery naleznete v adresati programy, vytvotite dvé
bodové vrstvy v souradnicovém systém WGS 84 a S-JTSK. Po spusténi programu zatrhnéte

& WGES-JTSK Frewvod C5% <<-»» SHP |

stisknéte tlagitko: : a objevi se dialogové okno, ve kterém
nastavite cestu k vasemu cvs souboru obr. 4.5, cestu kam se mé ukladat prevedeny shp
anazev bodové vrstvy ve formatu shp. Pii zaddvani nazvu vrstvy shp a cvs souboru
nepouzivejte diakritiku a zadejte kratsi nazvy souboru (maximalné 8 znakl), vyhnete se tak
problémim pii zpracovani dat v programech, které byly vyvinuty v anglicky mluvicich
zemich. Po zmacknuti tlacitka start se vam vytvoii shp vrstvy, které si zobrazte v ArcView
GIS 3.1. Nezapomeiite si zdlohovat soubor cvs a vymazat namétené body z pfistroje (v menu
na strance Body najdete vymaz body).

iZk Pfevod CS¥Y na SHP =10 x|

CEW>>5HP  SHP:»CS5Y
O r‘

C5Y zoubaor;

Cesta k wyzlednemu SHF:

M azew bodové SHF sty I

Start |

Obr. 4.5.: Nastaveni pievodu dat v programu wgs2jtsk

4.3. Upravy v ArcView GIS 3.1

Po nacteni vrstvy (ikona IT/) v soufadnicovém systému S-JTSK do ArcView GIS 3.1
si body miZete zobrazit na podkladé ZABAGEDU, nebo barevném ortofotu s rozliSenim
0,5 m na pixl o které si miizete zazadat na CUZK spole¢né se ZABAGEDEM, pro studenty
je zdarma. Barevné ortofoto se distribuuje v kladu listd Statni mapy 1 : 5 000. Nejlépe si je
zazadat o snimky ve formatu tif. Klad listd Statni mapy ve formatu shp naleznete na CD
v adresaii klady listu — podadresaf: Statni mapy odvozené a v podadresari Zakladni mapy
je klad listt k ZABAGEDU. Informac]c_og)oskytovéni dat naleznete na http://www.cuzk.cz/.

v

Ortofotomapu nactete pomoci ¥ , v okné€ nacteni dat musite nastavit typ zdrojovych
dat (Data Source Types) na Image Data Source, pokud nacitite format shp pak nastavite
Feature Data Source. Pfed nacCitdnim forméatu jpg musite nejdiive zapnout (File - Extensions)
extenzi JPEG (JFIF) Image Support.

Zobrazte si atributovou tabulku k bodové vrstvé (ikona |@) a zde naleznete
ke kazdému bodu tyto udaje: jméno bodu, soutadnice X a Y, datum a ¢as zaméfeni bodu, typ
bodu, nadmotskd vyska bodu. Typ bodu je ¢iselny kod, ktery je pfifazen v pfistroji GPS
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na zékladé¢ mapové znacky. Nadmoiska vyska nemusi byt realnd v disledku pouziti jiného
soufadnicového systému. Soufadnice X a Y odpovidaji ZABAGEU. Nepotiebné sloupce
muzete smazat, zapnéte editaci tabulky Table-Start Editing, kliknéte na néazev sloupce

(zeSedne) a smazte ho Edit - Delete Field. K mazani bodu pouZijete ndstroj Select E,
pomoci néhoz vyberete pfislusny rfadek (ozluti se Vam) a smazete ho Edi - Delete Records.
Pomoci klavesy Shift, kterou pfidrzite, oznacite vice fadkli a poté je mulZete smazat.

Ptepisovat udaje v atriutové tabulce a nebo vkladat nové mizete pomoci nastroje Edit ]E,
staci kliknout do ptislusného policka tabulky. Atributova tabulka k bodiim je databaze, kterou
muzete naplnit dal§imi udaji vztahujicimi se ke geomorfologickému objektu napiiklad vyska,
délka objektu, zjisténé mikrotvary, ndzev objektu atd. Pro zapsani téchto dat do tabulky
musite vytvofit novy sloupec: Edi - Add Field obr. 4.6. V poloZzce Name zadavate nazev
sloupce, nepouzivejte diakritiku a zadejte ndzev s maximalni délkou 8 znakl, Type vyberte
typ hodnoty atributu Number (¢islo), String (fetézec), Boolean (booleanovsky operator), Date
(datum). U cisla zadejte Sitku a pocet desetinnych mist a u fetézce délku. Potvrzenim OK
vlozite novy sloupec do tabulky. Ukonceni editace provedete Table - Stop Editing a ulozite
zmény. Obcas se mulze stat, Ze vrstva nejde editovat, nebo nelze ulozit editaci, zkuste
ji zkonvertovat do nové vrstvy Theme - Convert to Shapefile, nacist do projektu a poté
Jji znovu editovat.

2 Field Definition E
Mame: | NewField] Ok
Tvpe: | Murmber =l Cancel

"width: | 16
Decimal Places: | I}

Obr. 4.6.: Vytvoteni nového sloupce.

Terénni papirové mapy si muzete nacist jako dal$i vrstvu do ArcView. Nejdiive
je nutné mapu naskenovat a poté provedete rektifikaci podle kladu listi Vasi mapy, nebo ji
pfichytit k vektorové vrstvé ze ZABAGEDU. Rektifikace je wuvedeni snimku
do soutadnicového systému mapy, ve Vasem piipad¢ to bude soufadnicovy systém S-JTSK.
K rektifikaci potiebujete extenzi Image Analysis, zapnete ji File - Extensions. Pokud neni
Extenze Image Analysis v nabidce extenzi pak ji do PC musite nainstalovat. Nactéte si klad
lith ve formatu shp k Zakladni mapé 1 : 10 000 ho naleznete v adresafi klady listu na CD,
zobrazte si ve View bodovou a polygonovou vrstvu. V atributové tabulce vyberte Vas
mapovy list a zkonvertujte ho do nové vrstvy. Body jsou rohy mapovych listl, ve View

si oznacte body nalezejici k mapé pomoci nastroje Select Feature |_| (ozluti se)
a zkonvertujete je do nové vrstvy, kterou nactete a date na celé View pomoci néstroje Zoom
to Active Themes (téma musi byt aktivni). Nacteni naskenované mapy proved’te pomoci
ITJ', typ zdrojovych dat nastavte na Image Analysis Data Source. Zaktivnéte bodovou vrstvu

rohl mapy a rastrovou mapu, zmacknéte tlacitko Align Tool , pomoci n¢ho se Vam
priblizné¢ umisti naskenovana mapa vzhledem k vektoru (rohovym bodim mapy). Zvétsete

si roh mapy s bodem tak abyste je mély na celé obrazovce a poté pomoci nastroje ,
kliknéte na roh naskenované mapy (do rastru) a poté na bod (vektor). Mapa se vam prichyti
k vektoru, postupné pfichytite vSechny ¢tyfi rohy mapy. Po pfichyceni posledniho bodu
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se objevi v pravé dolni ¢asti okna RMS chyba obr. 4.7 (stfedni kvadraticka chyba), ktera by
méla byt do 0,4.

Stfedni kvadraticka chyba nam udavé ptesnost nasledné transformace. Je to vzdalenost
mezi polohou bodu ve zdrojovych soufadnicich a jeho polohou vypoctenou na zékladé
koeficientd transformacnich rovnic opét ve zdrojovych soutadnicich. P. Dobrovolny 1998

Rektifice vyZaduje trpélivost, zrucnost, pokud se Vam na poprvé nepovede nactéte
data znovu a opakujte ji. Po provedeni rektifikace mapu ulozte Theme - Save Image As napf.
ve formatu tiff (List Files of Type).

-

Transformation order: 1; Link 5 RkS eror: 5.96; Taotal RS emor; 3.98
Obr. 4.7.: RMS chyba.

Ve projektu, kde mate namefené body si nactéte rektifikovanou mapu a ortofotomapu,
bodovou vrstvu si umistéte nad ortofotmapu. Ve View muzete upravovat polohu jednotlivych
bodt, zaktivnéte si bodové téma a zapnéte editaci vrstvy Theme - Start Editing. Pokud dany
geomorfologicky objekt najdete na ortofotu a bod neni na stfedu objektu pak miizete dany bod

posunout na jeho stted pomoci Pointru ]T Tuto metodu téZ pouzijete u objektl, které nebyly
zaméteny s dostatecnou presnosti (aspont 10 m) a byly zakresleny ptesnéji do terénni mapy,
ale musite pocitat s nacitinim polohové chyby (RMS chybat+chyba zakresleni objektu).
Pti Gipravach polohy bodl zlstavaji v atributové tabulce ptivodni soufadnice X a Y. Nové
soufadnice vygenerujete pomoci extenze Pridani souradnic (add_sour.avx). Pokud ji nemate
v PC tak si ji prekopirujte z adresaie extenze (je na CD) postup vis kap 5. Po zapnuti této

extenze se vam objevi nova ikona , musite mit bodové téma aktivni abyste ji mohly
pouzit. V atributové tabulce se vygeneruji dva sloupce souradnice X (sourax) a Y (souray),
staré sloupce se souradnicemi smazte.

Zménu nazvu sloupce se provede piekopirovanim dat do nového sloupce a smazanim
star¢ho sloupce. Zapnete editace tabulky Table - Start Editing a poté vytvoite novy sloupec
Edit-Add Field datovy typ nastavite dle ptivodniho sloupce. Kliknete na nézev sloupce kam

se budou piekopirovat data a pomoci nastroje Calculate nastavite sloupec, ktery se ma
rovnat vaSemu novému sloupci. Po provedeni této operace smazte stary sloupec. Na obr. 4.8
je ukazka prekopirovani dat ze sloupce Sourax do X. Pomoci nastroje Kalkulacka muzete
provadeét matematické operace se sloupci. Po skonceni editace tabulky Table - Stop Editing
ulozte zmény.

# Field Calculator x|
Figlds Type Requests
[D atum] 2| & Number : B
[Cas] = Shing . .
[Typ] ~
[Vyskal Date i
£
¢
u <= |
[#]=
[Souras] -
Cancel |

Obr. 4.8.: Kalkulacka.
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Pfi znazornéni zmapovanych geomorfologickych objekti je tieba dodrzet mezinarodni
geomorfologickou legendu IGU. Palety znac¢ek v ArcView 3.1 nenabizi potfebné znacky,
ale na Katedie geografie UP byly vytvofeny A. Létalem. V adresaii legendy a pisma na CD
naleznete paletu pisma s geomorfologickymi znackami. Tyto pisma je tfeba nainstalovat

do Vaseho PC. V nabidce

Start-Nastaveni-Ovladaci_panely-Pisma naleznete piehled

nainstalovanych pisem, nové pismo nainstalujete Soubor - Nainstalovat nové pismo, v okné
Pridat pisma najdete adresar na CD s pismem, oznacite pisma a date OK.

1 Pifidat pisma

Seznam pisen

Geomorphology 1 [TrueType]
Geomorphology 2 (TrueT vpe)
Geomorphology 3 [TrueTwpe]

Jednathky:

£ Documents and 5

£ eroze
3 ESFI
£ FOUND.000

Obr. 4.9.: Pfidani pisma.
alig =[]

SEERERE

FY

winegy B 3l
O 0w N

A
[
O
@
®

[
e =

360

Size:

= Angle:

IEC:

LI ¥ Kopirovat pizma do slofky pizem

Sit...

Ve View dvakrat kliknete na téma objektd a zobrazi se Vam
Symbal

okno Legend Editor a poté opét poklikate na I:[ V Marker

| B |
Palette mizete vybirat barvu, typ znacky atd. Ve Font Palette AT
naleznete seznam pisem vyberte a oznacte napi. Geomorphology 1

a pridejte ho do palety znacek Create Markers | poté se Vam

zobrazi nové znaCky v Marker Palette (Paleta znacek) .
Po vybrani piislusné znacky si vyberete barvu, tak aby
geomorfologicka mapa odpovidala mezinarodnimu standartu IGU.
Pokud projekt ptenesete na jiny pocitac, kde nebude nainstalované
pismo ze kterého je pouzita znacka, potom ho tam musite
nainstalovat.

Obr. 4.10.: Marker Palette s bodovymi znackami.
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5. Zpracovani ZABAGEDU

ZABAGED je digitalni topograficky model izemi CR odvozeny z mapového obrazu
Zakladni mapy Ceské republiky 1 : 10 000 v soufadnicovém systému S-JTSK a vyskovém
systému baltském - po vyrovnani. (http://www.cuzk.cz/)

Data ZABAGED se v soucasné dobé dodavaji po celych mapovych listech v kladu
ZM 10. Grafickou sloZzku polohopisu (2D) a vySkopisu (3D) ve formatu dgn, nebo dxf
je mozné doplnit o atributovou tabulku ve formatu mdb. Vektorova data spolecn¢ s atributy
lze exportovat ve formatu mdb projektu mge. Data ZABAGED® (v€etné atributil) je moZno
poskytovat také ve formé Shapefile (ESRI ArcInfo prostfedi) nebo ve formatu gml.
Polohopisnd a vySkopisnd slozka mohou byt poskytnuty spolecné nebo oddé€lené.
(http://www.cuzk.cz/)

Cesky ufad zem&méfiésky a katastralni (CUZK) standartné poskytuje vektorova data
ZABAGEDU ve formétu dgn. V software MicroStation V8, ktery pouziva CUZK je format
dgn standart. Pokud Vam CUZK poskytne data ve formatu shp, miizete kapitolu o pievodu
formatu dgn preskocit. V nasledujicim textu je popsan postup pro software ArcView 3.1 ale
miZzete pouZit i jiné programy napf. AutoCAD Map 3D.

O bezplatném poskytovani dat k diplomové, bakalaiské nebo semestralni praci
naleznete aktudlni informace na www.cuzk.cz. Pfi objednavani dat si objednejte polohopis
1 vySkopis nejlépe ve formatu shp.

K pfevodu dat v programu ArcView 3.1 potiebujete nasledujici extenze: Cad Reader
(CADVIEW.AVX), Cadtools Extension (CADTOOLS.AVX) a Polylines to polygons vers. 2.2
(CnvPIPg22.avx), pokud tyto extenze nemate, tak si je prekopirujte z CD (adresai extenze)
do slozky extenzi (nejcastéji se najde v tomto misté: ESRINAV_GIS30\ARCVIEW\EXT?32).

Na CD v adresafi dgn se naléza list Zakladni mapy Teplice n. Metuji ¢. 04-31-23
soubor 3d043123.dgn obsahuje vyskopis a soubor aa043123.dgn polohopis. V tomtéz adresari
se nalézaji metadata (data o datech) k ZABAGEDU.

Vytvoite si na disku pracovni adresaf (naptf. geomorfologie) a piekopirujte tam
soubory dgn, zapnéte ArcView, vytvoite nové View a napiSte cestu k pracovnimu adresafi
File — Set Work Directory (napt. c:\gemorfologie\).

i Work Directory x|
Specify new work, directan ]
| c:\geomorfologie®, Cancel

Obr. 5.1.: Dialogové okno s pracovnim adresairem.

Zapnuti extenzi provedete v nabidce File polozka Extension, objevi se vam dialogové
okno se seznamem extenzi, které jsou k dispozici. Zaskrtnutim policka a zmacknutim tlacitka
OK aktivujete extenze, zapnéte vyse uvedené extenze.
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x

Available Extenzions:

ﬂ Cadtoals Extenzion ;I | ] I
ﬂ Cad Reader

Cancel |
| CIB Image Suppart
ﬂ Palygons to Pollines 2.2
| Databage sccess Feset |
| Dialog Designer [ Make Defaul
J

Digitizer LI
About;

Polpgons ta Palylines 2.2
Domenico Ciavarella

e-mail studio. at@E@tizcalinet. it
btk A A gtdioat. it

Obr. 5.2.: Dialogové okno s nabidkou extenzi.

Zapnéte okno View a oteviete si okno pro pfidani tématu ITJ" (Add Theme), najdéte
si adresai s daty dgn, vlevé Casti okna se Vam objevi slozka, na kterou jednou kliknete
a objevi se soubory line, point, polygon a annotanion, tyto soubory oznacte (ptidrzite klavesu
Shift a odklikate mysi) a potvrdite tlacitkem OK. Nejdiive si oteviete data s vySkopisem.

x|
Dhirectany: | c:hgeomarfologie Ok |

B 3d043123.dan - (= o - Cancel

M line

M point
L |:||'||II|:||
& aal4712% dan & Ditectories
— — T Libraries
b -
Data Source Types: Dirives:
| Feature Diata Source | | ey |

Obr. 5.3.: Dialogové okno pii otevirani dgn souboru.

Nejdulezitéjsi je liniové téma vrstevnic, udélejte si ho aktivni (kliknéte na néj
a zvétSete na celé View =% ), podivejte se do atributové tabulky pomoci tlac¢itka Open Theme

Table @\a porovnejte ji s metadaty. Pro pochopeni a spravné zpracovani ZABAGEDU
budou pro Vas dilezité¢ v tabulce tyto hlavicky Layer (vrstva) a Color (barva). Z atributové
tabulky vyplyva, Ze v této vrstvé se nalézaji tfi druhy vstevnic: zakladni (layer 55), zesilené
(layer 56) a doplikové (layer 57). Vrstvu vrstevnic nechdme aktivni, zkonvertujeme ji
do formatu shp: Theme — Convert to Shapefile. Pokud budete chtit jednotlivé vrstvy oddélit,
tak je pred konverzi do shp mizete pomoci CAD - Make CAD layers rozdélit na jednotlivé
vrstvy a potom zkonvertovat do shp. V ptipadé vrstevnic nedoporucuji odd€lovat tyto vrstvy
od sebe.
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Urcité Vas upoutalo, ze vrstevnice jsou vuréité casti prerusené a to v miste,
kde navazuji na skalni ttvary.

Stejnym zptisobem, jako jste nacetli do View vyskopis, oteviete polohopis. Zacneme
linlovym tématem, ve kterém jsou zahrnuty vSechny linie, vodstvo, komunikace, hranice
polygonti atd. Zapnéte atributovou tabulku vztahujici se k liniim a podivejte se do metadat,
vSimnéte si Ze napi. vodni toky jsou ve dvou vrstvach (€. 1 a €. 5). Koncepce ZABAGEDU je
takova, Ze se zde zadna linie neopakuje dvakrat, to znamend pokud vodni tok tvoii Cast
hranice polygonu, tak je zde pouze jedna linie. K vytvofeni vrstvy vodnich tokl potiebujete

nejdiive vybrat pfislusné linie z atributové tabulky pomoci néstroje Query Builder @
(musite mit liniové téma aktivni), pro vodni toky napiSete dotaz ( [Layer] =" 1") or ([Layer] =
" 5" ) a kliknéte na tlacitko New Set.

! Attributes of Aa043123.dgn -0 x|
Field= W alues
e —— ) A
[Entity] e
LT
[Level] nat] | UE
[Eletation] o e
[Caio] g Ad
[MeL ink-Fis] hd W Update Values
[ [Laver]=""1"Tar [[Layer] =" 5" - | Mew Set I
AddToSet |
- Select From Set |

Obr. 5.4.: Dialogové okno dotazu.

Pii vybéru se Vam ,,0zluti“ linie reprezentujici vodni toky v tabulce i ve View, potom
zkonvertujte tento vybér do formatu shp stejnym zplsobem jako u vrstevnic. Stejnym
zpiisobem postupujte i u dalsich vrstev. VZABAGEDU se v nékterych vrstvach nachéazi vice
druhti objektl v jedné vrstvé a jsou odliSeny barvou, napft. liniova vrstva €. 14. obsahuje Ctyfi
druhy objektt: Zelezni¢ni trat’, pouli¢ni dréha, vleCka, lanovd draha, vlek, tyto objekty
se odliSuji Cislem barvy. Napiiklad pokud budete chtit vybrat Zeleznicni traté, tak opét
pouzijete nastroj Query Builder a napiSete dotaz: (( [Layer] = "14") and ([Color] = 3)) or
(([Layer] = " 6") and ([Color] = 21 )). Vyberou se vam vSechny linie, které spliuji tuto
podminku, pak je zkonvertujete do nového tématu. Pfi psani dotazu si musite dat pozor
po Castech a pridavat do vybéru (Add To Set).

V ZABAGEDU jsou polygony reprezentovany hrani¢nimi liniemi tzv. hranice uzivani
(vrstva 4 az 10) a centroidy. Centroidy jsou stiedy polygonti, naleznete je v bodovém tématu.
Nejdiive vyberte linie, které ohranicuji polygony (hranice uzivani), opét miizete pouzit dotaz,
nebo provést ruéni vybér v atributové tabulce, kliknete na nézev sloupce vrstva (Layer),

pak seradite data sestupné pomoci tlaCitka Sort Ascending , pridrzite klavesu Shiht a mysi
oznacite fadky v tabulce, které chcete vybrat. V tomto piipad¢ bude dotaz rychlejsi: ( [Layer]
=" 4") or ([Layer] =" 5") or ([Layer] =" 6") or ([Layer] =" 7") or ([Layer] =" 8") or
([Layer] =" 9") or ([Layer] ="10" ). Z vybéru vytvoite nové liniové téma, udelejte ho aktivni
a nyni pouzijte extenzi Polylines to polygons vers. 2.2, pomoci ni vytvotite topologii
k polygoniim. Topologii si mizeme definovat jako matematické vyjadieni prostorovych
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vztahtll. Pfi aktivnim tématu pouzijete tlacitko Polylines to polygons @, vypocet topologie
a tvorba polygonti mize trvat delSi dobu, zalezi na rychlosti pocitace. Po vytvoteni polygonil
je potieba piifadit k nim hodnoty z centroidii. Oteviete si z polohopisu bodovou vrstvu,
udélejte ji aktivni, pomoci dotazu, nebo ru¢nim vybérem vyberete centroidy a zkonvertujete
do nového tématu. Pomoci extenze GeoProcessing ptidame do tabulky centroidii hodnoty ID
z tabulky polygonil. Zapnéte si extenzi GeoProcessing ve View — GeoProcessing, zapnéte
nejspodnéjsi polozku Assigning data by location, dejte dalsi a objevi se vdm nabidka vrstev
které chcete spojit. Prvni date (Select a theme to assign data to) vrstvu centroidi a druhou
(Select a theme to assign data from) vrstvu polygond, poté Finish. K bodové vrstvé centroidii
se vam pfifadi hodnota ID z tabulky polygont. Oteviete tabulku centroidl a vyexportujte ji
do formatu dbf: File — Export.

i Export Table x|

E wpart Format;

Cancel |

IMFO
Delirnited T et

Obr. 5.5.: Dialogové okno vyexportovani tabulky.

Minimalizujte View a piepnéte se na seznam tabulek a tlac¢itkem Add si pridate vami
vyexportovanou tabulku. Oteviete si tabulky polygond a vyexportovanou tabulku centroidi,
zobrazte je vedle sebe. Spojeni tabulek provedeme na zéklad€ stejného obsahu v obou
tabulkach. V obou tabulkach kliknéte na ndzev sloupce ID, aktivni nechejte tabulku polygont

(bude mit modrou listu) a poté nastrojem Join spojite ob¢ tabulky. V tabulce polygont
budete mit pfifazeny hodnoty centroidi. Pokud vrstvu polygoni znova nezkonvertujete
do nové vrstvy, mlize se stat, ze pii dalSim otevieni projektu nebudou tyto atributy pfifazeny
k vrstvé polygonti.

Stejnym zplsobem, jako jste vytvofili pomoci nastroje Polylines to polygons
polygony, vytvotite dalsi vrstvy napt. zastavbu, skalni utvary, vodni plochy atd.

Po ptevedeni ZABAGEDU do formatu shp muzete zobrazit v ArcView mapy
se zaméefenymi objekty geomorfologického mapovani.
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6. Nastroj Hot Link

K digitdlni mapé mizete piifadit fotografii objektu, kterd se zobrazi po poklikani
nastrojem Hot Link na znacku ve View, dodate tak VaSemu projektu ozivujici interaktivni
prvek.

V tabulce vrstvy, ke které chcete zobrazit fotografie si vytvotite sloupec s datovym
typem String, nazvéte ho napt. Foto. K objektu vyberte jednu fotografii, kterd ho vystihuje
a prekopirujte ji do adresare. Fotografie musi byt ve formatu, ktery podporuje ArcView napf.
GIF, vice o podporovanych formatech naleznete v napovéd€. Do atributové tabulky Foto
napiSte relativni cestu k fotografii napt. \VYSTUPNI DATA\fotografie\l.gif. K vrstvé
zapnete vlastnosti Theme — Properties v rolovacim menu naleznete Hot Link. Ve Field
nastavite nazev sloupce tabulky s cestou k fotografiim a v Predefined Action nastavite Link
to Image File (nastavite pouziti pfedefinovanych scriptii vyrobcem ArcView). Po potvrzeni

OK se vam zaktivni ve View k dané vrstvé nastroj Hot Link 7 , pomoci n¢ho si miiZete
zobrazovat fotografie pfifazené k danému objektu. Pomoci tohoto nastroje miizete ptipojovat
1 dalsi informace napt. popisky k objektiim vis napovéda ArcView.

&! Theme Properties |

Theme Mame: | Therne15.shp [~ Use Suffix

a

Text Labels Fredefined Action; | Lirk to Image File =]

; Seipt | Link. ImageFile "%

Geocoding Wl

Drigplay

k. | Cancel I

Obr. 6.1.: Nastaveni Hot Linku.

Okno ve kterém se Vam zobrazi fotografie, neni idedlni pro prohlizeni fotografii.
Pro prohlizeni fotografii pomoci Hot Linku je lepsi vytvofit vlastni uzivatelsky script. Pomoci
scriptll napsanych v jazyce Avenue si muzete vytvofit dalsi funkce v ArcView, nebo pouzijete
jiz vytvoteny cript. Pfiklad scriptu vytvofeného tak, aby se pifi pouziti nastroje Hot Link
zobrazila fotografie objektu v prohlizecce IrfanView naleznete v adresafi script na CD.
Program IrfanView z CD (adresatf programy) nemusite do pocitate instalovat, staci
ho piekopirovat do adresaie, kde mate projekt napf. \VYSTUPNI_DATA\Irfanview\.

’
V okné projektu ' #&Rts si zobrazte novy prazdny script a pomoci Load Text File

si nactéte script fotograf.ave. Pokud mate program uloZeny v jiné adresatové struktuie tak ji
prepiste (sPhoto = "\VYSTUPNI_DATA\Irfanview\i_view32.exe"). Poté zkontrolujete cript

pomoci Compile a vyzkousite ho Run . V okné scriptu zadejte jeho nazev Script —
Properties napt. Foto. V Theme - Properties — Hot Link nastavite (misto Link to Image) File

Link to User Script a v Script Manager napiSete ndzev vasSeho scriptu, potvrdite OK.
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Fotografie se Vam pomoci £ lbudou zobrazovat v Irfanview. V Irfanview lze prohlizet
jakykoliv format fotografii, odpada tak konverze do formatu, ktery podporuje ArcView.
Neékdy odladéni scriptu vyzaduje trochu trpélivost. U fotografii nezapominejte uvést popisek
(Cislo fot., ndzev objektu, datum potizeni snimku, autora), ktery lze ptidat napt. v Adobe
Photoshopu.
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